《道路泊车用移动视频巡检设备》

“品字标”团体标准编制说明
1  项目背景
道路泊车用移动视频巡检设备主要服务于智慧城市、智能交通、智慧停车等前端领域，是一种装有摄像设备、车载GPS和无线通信设备的综合设备，通过安装在车辆上的智能摄像设备对泊位车辆进行自动车牌识别、自动抓拍取证，运用卫星定位、信标技术和4G移动网络，将信息实时传送至停车管理系统，对停车位进行实时智能化远程监控、授权使用与费用结算。
作为全球第一汽车大国，数字交通是中国交通产业发展的必然选择，而智慧停车充当数字交通的先遣部队，取得了不俗的战绩。智慧停车一举多得，既解决了用户端停车难的问题，又能帮助政府提升城市智能治理水平；既激活了产业转型升级活力，又增强了与人工智能、大数据等高新技术的融合应用能力，对行业发展、城市管理和经济增长形成巨大驱动力。截至2020年6月底，国内巡检设备出货量471万台，同比增长161.8%。巡检车外观和普通电动车相似，但综合了车载巡检系统、POS机等功能，采用了5G技术，全频覆盖，极大幅度降低了风雨天气、强磁等外界因素干扰，能自动完成车牌识别，并准确载入后台，为停车收费提供依据。巡管员通过车载巡检系统的操作台，可直观查看泊位信息和照片，只需对异常情况进行重点排查，极大提高了巡检效率。巡检车具备部署简单、节能环保、高效灵活、科技前沿、数据精准、服务拓展六大功能特色，部署时无需挖沟布线、立杆借杆、接网接电，可实现24小时收费管理，极大提高日常运营效率。随着城市的发展和汽车普及程度的提高，车位信息对于智能城市建设是必不可少的，道路泊车用移动视频巡检设备产品的需求必将对应的提升，该行业的发展趋势十分强势，发展前景十分光明。
从标准角度来看，国内外完全适用该类产品标准还存在空白，部分指标可参照GB/T 38044-2019《道路内电子泊车系统及设备技术要求》、GA/T 833-2016 《机动车号牌图像自动识别技术规范》、BD420011-2015《北斗/全球卫星导航系统（GNSS）定位设备通用规范》。为了满足行业高速健康发展需求，制订并发布《道路泊车用移动视频巡检设备》“品字标”团体标准，对于树立行业标杆、促进浙江省内优势产业健康发展、规范行业，十分必要且迫在眉睫。
2  项目来源
由杭州目博科技有限公司提出立项申请，经浙江省市场监督管理局的立项答辩，项目名称：《道路泊车用移动视频巡检设备》。
3   标准制定工作概况
3.1  标准制定相关单位及人员
3.1.1  本标准牵头组织制订单位：杭州目博科技有限公司。 
3.1.2  本标准主要起草单位：杭州目博科技有限公司。
3.1.3  本标准参与起草单位： XXX
3.1.4  本标准主要起草人为： XXX
3.1.5  本标准评审专家组长： XXX
3.2  主要工作过程
3.2.1  前期准备工作

杭州目博科技有限公司在得知立项阶段须提交标准草案之际，第一时间成立了标准起草小组，组织并确定了工作计划和研制思路。主要起草单位先期组织相关人员确定了工作计划和研制思路，开展了多方面的调研。

标准起草小组收集了国内外相关标准和资料，包含:
GB/T 191  包装储运图示标志

GB/T 2423.1  电工电子产品环境试验 第 2 部分：试验方法 试验 A：低温 

GB/T 2423.2  电工电子产品环境试验 第 2 部分：试验方法 试验 B：高温

GB/T 2423.3  环境试验 第 2 部分：试验方法 试验 Cab：恒定湿热试验

GB/T 4208  外壳防护等级（IP 代码）

GB 4943.1  信息技术设备 安全 第1部分：通用要求

GB/T 17626.2  电磁兼容 试验和测量技术 静电放电抗扰度试验

GB 31241  便携式电子产品用锂离子电池和电池组 安全技术规范

JC/T 482  聚氨酯建筑密封胶

并组织了对企业的研发设计、选材、工艺、检验和装备能力的调研。
3.2.2  标准草案研制

标准起草小组以搜集的国内外相关标准和资料为基础，对比现有国家行业标准和国外先进同行技术水平，基于多年以来设备运行情况，分析各项目指标的合理性和可行性，按照“品字标”团体标准研制要求，增加了基本要求(设计要求、原材料及部件、制造要求、检验检测)、质量与服务承诺方面的内容。经过标准起草小组共同努力，于2023年2月8日由牵头单位组织，在主要起草单位召开了标准研制的启动会和标准草案的研讨会。会上专家对于标准提出了许多建设性的意见，主要包括：

——修改了“1 范围”内容。

——删除了“4.3.1 工艺装备”内容；

——增加了“5.2 功能要求”内容；

——修改了“5.3.7 泊位状态检测率”内容；

——修改了“6 试验方法”试验内容 

3.2.3征求意见（根据标准版次调整）

XXXXXXXXXXX
3.2.4专家评审
  按照”品字标”团体标准评审要求，提出专家建议名单。名单如下：
	序号
	姓  名
	工作单位
	职务/职称
	联系电话

	1
	
	
	
	

	2
	
	
	
	

	3
	
	
	
	

	4
	
	
	
	

	5
	
	
	
	


3.2.5标准报批

XXXXXXXXX
4  标准编制原则、主要内容及确定依据
4.1  编制原则
标准编制遵循“合规性、必要性、先进性、经济性、可操作性”的原则，严格按照GB/T 1.1-2020《标准化工作导则第1部分：标准的结构和编写》的规定进行编写和表述，主要参考GB/T 38044-2019《道路内电子泊车系统及设备技术要求》、GA/T 833-2016 《机动车号牌图像自动识别技术规范》、BD420011-2015《北斗/全球卫星导航系统（GNSS）定位设备通用规范》，同时结合考虑国外高端客户要求，注重标准的可操作性。
1）合规性
本标准的编制遵循合规性原则，标准起草小组根据GB/T 1.1－2020《标准化工作导则第1部分：标准的结构和编写》编制标准草案。标准起草小组对产品市场做了充分的调研和分析，参照国家标准GB/T 38044-2019《道路内电子泊车系统及设备技术要求》、GA/T 833-2016 《机动车号牌图像自动识别技术规范》、BD420011-2015《北斗/全球卫星导航系统（GNSS）定位设备通用规范》，对先进性项目的验证试验进行分析和处理。 
2）必要性
随着道路泊车用移动视频巡检设备产品的高速发展，市场需求更加广泛。随着产品的应用推广及市场需求的增加，行业规模逐渐增大。为了能够满足消费者的需求，各家企业以自身的企业标准的形式向社会推广，性能指标方面很难做到统一。本次提出的“品字标”团体标准，可在一定范围内规定道路泊车用移动视频巡检设备的指标，供市场参考，增加社会标准的供给。
3）先进性
标准起草小组查询了国内外的资料，依据各类参考的标准指标，同时结合我司多年生产的实践经验，先进性体现在：1）泊位状态检测率、号牌识别准确率、无遮挡泊位号捕获率、泊位定位率应不小于99.5%；2）摄像头部件的防护等级不低于GB/T 4208中的IP67的要求；3）除了对标标准之外，新增了智能定位、泊位状态检测、自动车牌识别、自动匹配泊位、非机动车停放报警、工作功耗、工作时间、泊位匹配准确率、通信接口等功能要求。
4）经济性
标准要求本着经济不增加过多成本的要求，所有指标均与高端客户需求相关，本标准提出的先进性指标，适合市场需求，高端产品与市场价格相符。
5）可操作性
标准的技术要求均有对应的检测方法，且可由第三方实验室进行检测，检测方法都有相应的国家标准支撑，同时进行设计验证。企业应具备产品基础性检测能力，有能力自主把控产品质量。
4.2  主要内容
本标准主要内容包括术语和定义、基本要求、技术要求、试验方法、检验规则、包装、标志、运输和贮存、质量承诺等内容。
4.3  主要内容确定依据
4.3.1  范围

本标准规定了道路泊车用移动视频巡检设备的术语和定义、基本要求、技术要求、试验方法、检验规则、包装、标志、运输和贮存、质量承诺。

本标准适用于道路泊车用移动视频巡检设备（以下简称“巡检设备”）。

4.3.2  基本要求
主要以标准起草工作组调研结果为基础，按照“品字标”团体标准制订框架要求，就设计研发、原材料、工艺装备、检验检测等内容进行了标准编制。

该部分详细内容见“四精”要求表述。
4.3.3  技术要求
4.3.3.1外观
外观要求符合市场需求和客户的要求。

4.3.3.2 功能要求 
智能定位、图像信息采集、自动识别泊位类型及状态检测、通信接口、数据传输均属于新增指标，暂无对应相关的国家或行业标准，指标设置根据市场和高端客户的要求制定。

4.3.3.3性能要求
工作功耗、巡检速度、图像分辨率、工作时间、车牌正确识别率、无遮挡泊位号捕获率、泊位状态检测率、泊位定位率、泊车匹配准确率，指标设置根据市场和高端客户的要求制定，部分指标高于标准要求。

4.3.3.4环境适应性
高温、低温、恒定湿热属于新增指标，暂无对应相关的国家或行业标准，指标设置根据市场和高端客户的要求制定。

4.3.3.5安全要求
静电放电抗扰度应符合GB/T 17626.2中B级要求，摄像头部件防护等级符合IP67。
4.3.4试验方法
1）外观采用目测和手感法。

2）结构中，总体要求采用目测法，其余指标采用行业内规定的方法进行。

3）接口要求采用目测法进行检查。

4）性能要求中运行时间和响应时间使用电子秒表记录，通信距离使用实测检验。

5）功能要求均采用实际运作检测。

6）环境适应性能，耐低温性能按GB/T 2423.1的规定进行。耐高温性能按GB/T 2423.2的规定进行。耐湿热性能按GB/T 2423.3的规定进行。密封性能酸碱水浸渍24 h后,自然光下目测和触摸判定。耐紫外线性能按GB/T 16422.3的规定进行。耐液体性能按GB/T 1690的规定进行。

7）电池要求通过检查电池的规格书，确认电池容量。

8）电磁兼容按照GB/T 17626.2、GB/T 17626.3、GB/T 17626.4、GB/T 17626.8、GB/T 9254.1进行相关电磁兼容性测试。
4.3.5  检验规则
标准规定了检验分类(出厂检验和型式检验）并确定了各自的判定规则。

4.3.6  标志、包装、运输、贮存
标准规定了标志、包装、运输、贮存的要求。
4.3.7  质量承诺

自销售之日起2年内，若出现质量问题，无偿更换产品。全天候工作寿命应不小于3年。在接到客户质量投诉时，制造商应在24 h内响应，48 h内提出解决方案。
5  标准先进性体现
5.1型式试验内规定的所有指标对比分析情况。

本次团体标准提出的技术要求，更好地保证了申报产品的产品质量，有利于整个行业的良好发展。

以杭州目博科技有限公司为主要起草单位研制的《道路泊车用移动视频巡检设备》标准的技术要求对比相关参考的标准对产品的适应性、安全性、耐用性提出了更高的要求，且均有检测报告作为事实依据，具体指标先进性体现见表1。

	产品性能
	核心技术指标
	国家标准（GB/T 38044-2019、GA/T   833-2016、BD420011-2015）
	国内先进同行
  （无锡加视诚）
	高端客户技术要求
  （厦门中卡科技股份有限公司）
	拟制定“浙江制造”标准
	意义

	适用性
	泊位状态检测率
	＞95%
	＞99.5
	＞95%
	＞99.5
	无错检漏检现象发生

	密封性能
	外壳防护等级
	IP65
	IP65
	IP67
	IP67
	提升产品的防水性能；户外的适用性能更强；

	适用性
	号牌识别准确率
	日间≥95%，夜间≥90%
	≥98%
	≥95%
	≥99.5
	增加产品使用灵敏度，提升工作效率

	适用性
	无遮挡泊位号捕获率
	不小于70%
	≥98%
	≥95%
	≥99.5
	增加产品使用灵敏度，提升工作效率

	适用性
	泊位定位率
	≥95%
	≥99.5
	≥95%
	≥99.5
	增加产品使用灵敏度，提升工作效率

	适用性
	智能定位
	－
	定位系统无信号情况下可自动识别泊位信息，并支持四星八频
	定位系统无信号情况下可自动识别泊位信息，并支持四星八频
	定位系统无信号情况下可自动识别泊位信息，并支持四星八频
	提升了产品适用性能和控制可靠性

	适用性
	泊位状态检测
	－
	检测泊位上是否有车辆进行停靠，并上传至对应管理平台
	检测泊位上是否有车辆进行停靠，并上传至对应管理平台
	检测泊位上是否有车辆进行停靠，并上传至对应管理平台
	提升了产品适用性能和控制可靠性

	适用性
	自动车牌识别
	－
	准确识别出停在泊位的车辆号牌，并上传至对应管理平台。
	准确识别出停在泊位的车辆号牌，并上传至对应管理平台。
	准确识别出停在泊位的车辆号牌，并上传至对应管理平台。
	提升了产品适用性能和控制可靠性

	适用性
	自动匹配泊位
	－
	自动匹配出某个车辆停在某个泊位内，并上传至对应管理平台。
	自动匹配出某个车辆停在某个泊位内，并上传至对应管理平台。
	自动匹配出某个车辆停在某个泊位内，并上传至对应管理平台。
	提升了产品适用性能和控制可靠性

	检测功能
	非机动车停放报警
	－
	当非机动车停入停车位，巡检设备抓拍后会自动上报后台报警，并上传至对应管理平台
	当非机动车停入停车位，巡检设备抓拍后会自动上报后台报警，并上传至对应管理平台
	当非机动车停入停车位，巡检设备抓拍后会自动上报后台报警，并上传至对应管理平台
	提升了产品适用性能和控制可靠性

	适用性
	巡检速度
	－
	支持0 km/h～23   km/h
	支持0 km/h～23   km/h
	支持0 km/h～23   km/h
	提升工作效率

	适用性
	工作功耗
	－
	≤85w
	小于30 W
	小于30 W
	提升产品的可靠性指标

	适用性
	工作时间
	－
	－
	不小于10 h
	不小于10 h
	提升产品的可靠性指标

	可靠性
	泊位匹配准确率
	－
	96%
	不小于99.5%
	不小于99.5%
	增加产品使用灵敏度，提升工作效率

	通信功能
	通信接口
	－
	支持4G/Wi-Fi通讯
	支持4G/5G/Wi-Fi通讯
	支持4G/5G/Wi-Fi通讯
	增加指标，提升了数据传输的先进性与效率


5.2  基本要求(型式试验规定技术指标外的产品设计、原材料、关键技术、工艺、设备等方面)、质量承诺等体现“品字标”团体标准“四精”特征的相关先进性的对比情况。

5.2.1设计研发

应具备材料选型、工艺参数设计、硬件设计能力，以及嵌入式软件的开发和验证能力。

应具备三维设计、电路模拟等技术手段和对产品进行设计仿真验证的能力。
5.2.2原材料
外壳材质底板厚度应大于4 mm，应耐摔、坚固、不易损坏。

密封胶应采用JC/T 482要求的聚氨酯胶。

电池容量应不小于30 Ah，安全要求应符合GB 31241的规定。

GPS天线的安全要求应符合GB 4943.1的规定。。
5.2.3工艺设备
应采用半自动化组装生产工艺。

应配备自动化组装生产线、自动点胶机、自动螺丝机等生产设备。

应配备支持巡检设备创建及业务处理的服务器。
说明：先进的生产流水线设备和业务处理服务器确保了产品的质量，确保了产品的一致性。
5.2.4 检验检测

应配备高低温交变湿热试验箱、UV紫外线老化测试机、压力测试机、振动实验箱、恒温恒湿实验箱、接收机、信号发生器等检测设备。

应具备外观、功能等项目的检查能力。。
5.2.5 精诚服务
自销售之日起2年内或3万次以内，若出现质量问题，无偿更换产品。

在接到客户质量投诉时，制造商应在24 h内响应，48 h内提出解决方案。
5.3  标准中能体现“智能制造”、“绿色制造”先进性的内容说明。（若无相关先进性也应说明）。

道路泊车用移动视频巡检设备主要安装在室外停车位上，用来保证车位状态和车位车辆使用的费用结算等。同时采用NB-IOT网络通讯方式，不再需要使用网关，极大的减少安装维护的难度和成本。
主要核心的质量性能为结构、使用性能、使用功能、环境适应性能和抗老化性能等方面来体现，具有创建及业务处理的服务器，减少了人力，提高了产品的一致性。

 6  与现行相关法律、法规、规章及相关标准的协调性
6.1 标准与有关强制性标准相冲突情况。
本标准的制定符合国家有关的现行法律、法规和强制性标准的要求，与国家现行的环境保护政策、法规相辅相成。本标准的制定充分体现”品字标”团体标准“国内一流、国际先进”的定位，标准具有先进性，未有低于国标、行标和地方标准的情况。
6.2 目前国内主要执行的标准有：
国内主要执行的标准为：GB 21556-2008《锁具安全通用技术要求》 GB/T 29752-2013《集装箱安全智能锁通用技术规范》。

6.3 本标准引用了以下文件：
列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，仅该日期对应的版本适用于本文件。不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。
GB/T 191  包装储运图示标志

GB/T 2423.1  电工电子产品环境试验 第 2 部分：试验方法 试验 A：低温

GB/T 2423.2  电工电子产品环境试验 第 2 部分：试验方法 试验 B：高温

GB/T 2423.3  环境试验 第 2 部分：试验方法 试验 Cab：恒定湿热试验

GB/T 4208  外壳防护等级（IP 代码）

GB 4943.1  信息技术设备 安全 第1部分：通用要求

GB/T 17626.2  电磁兼容 试验和测量技术 静电放电抗扰度试验

GB 31241  便携式电子产品用锂离子电池和电池组 安全技术规范

JC/T 482  聚氨酯建筑密封胶
7  社会效益
本标准的研制完成与发布，将成为道路泊车用移动视频巡检设备行业的标杆标准，其充分确立了安全、可靠、耐久要求的道路泊车用移动视频巡检设备的具体要求及体现，该标准可以较好的解决现在行业内粗制滥造、以次充好、存在安全风险等问题，提供道路泊车用移动视频巡检设备的各方面质量保障。
8  重大分歧意见的处理经过和依据
无
9  废止现行相关标准的建议
无
10  提出标准强制实施或推荐实施的建议和理由
本标准为浙江省品牌建设联合会团体标准。
11  贯彻标准的要求和措施建议
已批准发布的”品字标”团体标准，文本由浙江省品牌建设联合会在官方网站（http://www.zhejiangmade.org.cn/）上全文公布，供社会免费查阅。
标准主要起草单位将在全国团体标准信息平台（http://www.ttbz.org.cn/）上自我声明采用本标准，其他采用本标准的单位也应在信息平台上进行自我声明。
12  其他应予说明的事项
标准中无相关涉及专利的说明。
《道路泊车用移动视频巡检设备》标准研制工作组
2023年2月8日


